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Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de J

: : : c INFORME
b Organismo
iegurldad activa y pasiva en vehiculos categ Qi 170614-

_ : Ak 1502- R1
Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 g

|aboratorio de Ensayo
LE 063

TEMA Y OBJETIVO:

Evaluacion de los sistemas de seguridad activa y pasiva de vehiculos de la categoria L. Estos
ensayos se corresponden a los solicitados en las leyes argentinas y/o en los reglamentos y normas
internacionales para la homologacion de vehiculos de las categorias L1, L2, L3, L4y LS.

NOTAS:

El muestreo de las piezas de ensayo es responsabilidad del cliente. EI- no interviene en dicho
proceso, y ensaya las muestras entregadas por el cliente en las dependencias del - en las
condiciones que este las entrega, segiin se indica en el Manual de Calidad del

“Los ensayos marcados con (*) no estan incluidos en el alcance de la acreditacion del OAA”

“Las opiniones, interpretaciones, etc, que se indican a continuacién con (%), estan fuera del alcance
de la acreditacion del OAA”.

Todas las unidades de medida se refieren al Sistema Internacional (SI), manteniéndose entre ( )
cuando corresponda los valores medidos en las unidades que figuran en las Referencias citadas.

Este Informe de ensayo no podra ser reproducido parcialmente excepto cuando se haya obtenido
previamente permiso por escrito del OAA y del Laboratorio que lo emite. Informes de Ensayo sin firma
no seran validos.

Los resultados de este Informe de ensayos solo estan relacionados con los items ensayados.

El presente Informe de Ensayo anula y reemplaza el Informe de Ensayo N° 170614-1502 de fecha
17 de julio de 2017.

SOLICITANTE:

Contacto:
Razén social de la empresa:
Direccion:

Teléfono:
Mail / URL:

D
D
Responsable de la empresa:
N° de CUIT:
Representante Técnico:

/ 3 \’,(/ | > f’é/
/ N f
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OAA,

Tipo de ensayo: Evaluacién de sistemas de

: R A z INFORME
seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. mﬁﬁzt 170614-
L Aatingon 1502- R1

Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 : —

Labatatono de Ensayn
LE 053

RESULTADOS:
1. DATOS DEL VEHICULO

Fabrica de origen:

Marca de camerclahzacxén Y oy

Modelo / Version: z BT - |

Tipo de vehiculo: _ Rt otociclela
N° VIN:

N° de motor: , 162FMJ *H1132330%
Fébricade. orlgen del motor Lns . Chongging Lifan Industry (group) Co. Ltd.
‘Marca de comercializacién del motor: | -
'I'lpo de motor T o i 4 tiempos, monocilindrico, verfica
Potencia : . B _ 9,47 kW (12,7hp) a 8500 r.p.m.
Cilindrada: e =gk ce. 149
Velocidad méaxima de disefior  km/h 100
Categoria: IR s i L;
N° de marchas: o | 5
Peso total vacio en orden de marcha: o N ( kg) 11074 (113,0)
Peso en e]e . delantero: N( kg) 509,6 (52,0)
Peso en gje trasero: N( kg) 597,8 (65,0)
Capacldad de carga: N( kg 1470,0 (150,0)
Marca de los neumaticos: YUANXING
Medidas del neumétlco delantero: 2.75-18
Med;das del neumatico trasero: I 3.00-18
Tipo de suspens:én delantera: Telescdpica
Tipo. de suspension trasera: Basculante 2 amortiguadores

DESCRIPCION DEL SISTEMA DE FRENOS

Freno Delantero Freno Trasero
Descripeion General A tambor. Sistema de doble zapata A tambor. Sistema de doble zapata
Diémetro Externo / Espesor 130 mm 130 mm
Tipo De Accionamiento Mecanico Mecénico

Tram,b dad IﬁeCom;mneutes

Zapata: .[TQ) 2 5 Zapata:.(TQ) 3 2

4 /
A yy
/b L{;} =7
Py T
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Tipo de ensayo: Evaluacién de sistemas de

k
Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17

seguridad activa y pasiva en vehiculos categ.

OAA,

INFORME
Crganismo
it de 170614-
ArresiiRoion 1502- R1
Leboratono de Ensayo

2. DIMENSIONES Y PESO

Distancia entre ejes. p mm 1335 =
Altura maxima sin espe_]os nmm | 1080

chmg_;md mixima 2 mm 2030

:Ancho,mﬂxnno sin. aspegas - mm 720

Lanzamiento ' & 28,5

Peso en eje delantero con carga méaxima en orden de marcha N (kg) 6772 (69,1) - 26,3 %

Peso en eje trasero con carga maxima en orden de marcha N (kg) 1900,2 (193,9) - 73,7 %

Observaciones (1) NIGHRA ... ... cciioiiviuiivinisnsinsmrarseassssserzssressnsssssansns
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Universidad Nacional de La Plata | Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de J INE
FACULTAD DE INGENIERIA seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. | Omanismo 1786':‘;&45
Grupo de Ensayos Mecanicos Aplicados | L AT e 1500 R:I
UIDET GEMA Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17
laberatorio de Ensayo
LE DS
3. ENSAYOS DE EFICACIA DE FRENADO
El protocolo de Ensayo sigue los lineamientos descriptos por:
. Ley de Transito N° 24.449
= Decreto Reglamentario 779/95 de la Ley de Transito N° 24.449
Velocidad mfixima en condiciones de ensayo (km/h): 100
Pesn itel vemculu » solo con mnﬂuetor N~(kg) 1852,2 (189,0)
-". n.co arga N (ke ' 25774 (263,0)
i0): MPa (bar) 0,165 (1,65) / 0,179 (1,79)
Pt:gslém_l_lﬂ n_:reien lnsmem&ﬂmﬂems:zféargiﬁﬁ): ‘MPa (bar) 0,193 (1,93) / 0,207 (2,07)
Observaciones (1) IVTHGUNMGA. .........ooiviviiiiniinimereias sisssa st ssssnssass b sisasuse vosessisnsnsarernsns s
3.1. Ensayo Tipo-0 motor desembragado. (DR 779/95 Anexo A pto 3.1.4.2)
Vehiculo montado solo por el conductor
3.1.1. Freno delantero
Velocidad de ensayo (km/h) y 60
Tem j'r»aturs'_el[reno(smt!“__ o _ 22,5
Distancia max. de frenado: V7/100 (m) 36,0
| Distancia obtenida (m): ! 26,0
| Fuerza mixima sobre el comando delantero N (kg): 196 (20)
Verifica (1) / No verifica (1) / No aplica (1) Verifica (1)
Observaciones (1): INEBGURE. .......cuveviereriamsuussvasaneitessmsssinnsnsiarssysstasasestarsanssansssssnsnnsrasressesres
3.1.2. Freno trasero
Veloeidnd de ensayo (kmﬁh) 60
Temperamra del freno ( < 10 G) _ 22,5
__]iismngy ‘méx. de frenado: V—ri 0‘(m) 45,0
- i_ ‘_‘;‘, a nhtemd' | (m): . [ 31,0
Vjemﬁcai('r) /No verifica (t). Iﬂoiaplma (1) 5 Verifica (1)
ObSeTVACIONES () NIBEHMA . ox e . ovovnsavssasssnsssnsnsnsassmsssssstrsnnrssenet 1aysesesssssasassonssssvosmenssnssssss
3.1.3. Ambos frenos
Velomlad de ensayo (kmflr) & | 80
‘emp. ¢ . 54,0
Teﬁn. del--fmo trasero ( s’ Iuor°C) 2 52,4
'Dns‘tanei’s méx, de ﬁ-enado. V’. llgn) - 42,6
Dis ybten i 37,0
196 (20)
_ 490 (50)
Verlﬁca;ﬁ‘) / No véﬁﬁca )/ No. apllca ﬁ'} Verifica (f)
Observaciones (1): NIIEUAG. ...........c...oeiiiiiiiiiiniiiinii et
—~ / . rlﬁ; T -l‘-T-: : g ARICEULL f - "‘/}'/
ra" .r."J‘/ i ke - [F-2018-03028464-APN-DN w&{?&o: 4 de 23
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Universidad Nacional de La Plata | Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de

FACULTAD DE INGENIERIA seguridad activa y pasiva en vehiculos categ.

Grupo de Ensayos Mecanicos Aplicados | L

UIDET GEMA Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17

OAA,

Oramaine INFORME
Argentino de 170614-
Aceacmcion 1502- R1

Laboratornio de Ensayo
LE D53

3.2. Ensayo Tipo-0 motor desembragado. (DR 779/95 Anexo A pto 3.2.4.3)

Vehiculo montado por el conductor y un pasajero
Ambos frenos

Velocidad de ensayo (km/h) 80
"l’emp el freno delmﬂtro( < 100*"‘3) 58,0
' <1 61,1
49,2
' Dmt;mclﬂ obtenl;la !ml._ i 39,3
‘méx. sobre el comando. delmterol\i Ckg) 196 (20)
Fuem.mﬁxlma sobre elPeomandoJ&ssemN (kg): 490 (50)
Verifica (1) / No verifica (1) / No aplica () Verifica (1)

ObSErVACIONES (1) INVIRBHII «ovv s« vovsivesmossssass busaamsnssssnansstnanses basssonnnsanernnys vesvesbsswsbantoed Frasvssse

3.3. Ensayo Tipo-0 motor embragado. (DR 779/95 Anexo A pto 3.1.4.3y3.2.12)

Vehiculo montado solo por el conductor

3.3.1. Ambos frenos

30% Vmax | 55% Vmax | 80% Vmax
Velocidad de ensayo (km/h) 30,0 55,0 80,0
Temg. del freno delalltem( < 100 °C) 35,1 48.8 51,9
Temp. del freno trasero (< 100°C) 51,5 51,2 55,7
Distancia max. de frenado: V’ﬂS_G(gl) g 6,0 20,1 42,6
Distancia obtenida (m): - 2,5 14,0 38,2
Fuerza mix. sobre comando delantero .N*{kg) 196 (20) 196 (20) 196 (20)
Fuerza max. sobre el comando trasero (i_fg) 490 (50) 490 (50) 490 (50)
Verifica (1) / No verifica () / No aplica (1) Verifica (1) Verifica (f) | Verifica (1)

Observaciones (F): NIEUIE. .. ... .. oottt it ettt s

3.4. Ensayo Tipo-0 motor desembragado.
Vehiculo montado solo por el conductor

Frenos en contacto con agua (DR 779/95 Anexo A pto 3.14.4y3.2.1.4)

3.4.1. Freno delantero

'vaoc%aﬂ de ensayo (km/h) 3 60
= = or _ 27’ 2
36,0
E ' 27,9
'Fuerza maxima sohre'-e,l comando dalantero N(kg): 196 (20)
Verifica (f) / No verifica (t) / No aplica (1) Verifica (1)

/’;’ff
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Universidad Nacional de La Plata | Tipo de ensayo: Evaluacién de sistemas de J INEORME
FACULTAD DE INGENIERIA seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. | Orsanismo
Grupo de Ensayos Mecdnicos Aplicados | | Mmanii S 1157:261;;
UIDET GEMA Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 -
:_:En:s:;am de Ensaye
3.4.2. Freno trasero
Velocidad de ensayo. (km/h). 60
Temperatura del freno( < 100 °C) 314
Distancia méx. de frenado: V*/80 (m) 45,0
Distancia obtenida (m): 35,8
Fuerza maxima sobre el comando trasero N (gg) 490 (50)
Verifica (1) / No verifica (1) / No aplica (f) Verifica (1)
Observaciones (1); IVIBMAG e .ic it euiviiiniainininaiisressssvsns vstsmenssai sasssisinssessssusnesaensinsaniosrannes
3.5. Ensayo de referencia Tipo-I (DR 779/95 Anexo A pto 3.2.4.4 )
Motor desembragado.
Carga maxima.
3,5.1. Freno delantero
Veloe ﬂd de ensnl_(kmfh) 60
" Tem 86,3
_ = _ 34,0
Fuerza méxlma subre e] ‘comando delantero N (kg): ' 196 (20)
ObServaciones (1) IVHGUMA. .....ccsvvivenrissasiesssimanesssrasastsestasssssssnnsssas smnsnsssssssosssssssassssasnnssns
3.5.2. Freno trasero
Velnc!gnd de ansayo ikm!h) : 5 60
Temperatura del freno( < 100 °C) 80,5
Distancia obtenida (m): 30,5
Fuerza mixima sobre el comando trasero N (kg): 490 (50)
Observaciones (1): INIHGUNG. ........oeevvevineinsssscsnsienineeesaistssis st ssassrsssesassessessasnstssssunaaions
3.6. Ensayo TIPO-I (Ensayo de Fatiga o desvanecimiento) (DR 779/95 Anexo Apto3.1.5.1y3.24.6)
Frenadas repetidas — Carga médxima
3.6.1. Freno delantero %
Velocidad inicial V;: 80% Vmax. No superior 120 km/h 80
Velociﬂnd final V&* 12 V1 (kmlh) 40
A : 35
Ne damg]os n: B = i 10
Fuerza aplicada para lugrar una ndesaeeleraclén de 3 m/s”: N (kg) 89,2 (9,1)
Eficacia en caliente
Velocidad de ensayo (km/h) : 60
Temperatura del freno (°C) il . ' 150,7
Distancia méx. de frenado: 1,66 x la obtenlda en ensayo de referencia (m): 56.4
Bistannix obtemda (m): 30,2
Fue a sobre el comando delantero N (kg): 196 (20)
Veqﬁga (1) / No verifica (1) / No aplica (f) Verifica (1)
)bservaciones (1): NIGURG....................ooomiiiiiiiiiiiiiiiiiiii e et ’ ey
A0 ; -
)i uD GEMA. IF—2018—03028464—APN=DN%0: 6 de 23
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Universidad Nacional de La Plata | Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de J
FACULTAD DE INGENIERIA | seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. | omanismo =GR ME
Grupo de Ensayos Mecanicos Aplicados | L e seleiprbag 11573:1;:‘
UIDET GEMA Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 i
Laharatorio de Ensoye
LE 063

3.6.2. Freno trasero
'VeTae:dad inicial V;: 80% Vmax. No superior 120 km/h 80
Velocidad final Va: 1/2 V1 (kmfll) o 2y _ 40
.At{seg) T, 3 : ' 35
IN° de ciclos n; : , 10
Fuerza aplicada para logrnr una desaceleracién de 3 m/s’: N (kg) 102,9 (10,5)

Db eTVACTONES: (EY NG UMM o inasiinaamsss oo i s sieaats s s s M M e e S A0S F RN B H A Bt 8 58 i
Eficacia en caliente
Velocidad de ensayo (km/h) : 60
Te'mpemtura del freno (°C). ; 184,8

;mﬁx, de frenado. 1,66 x l;mbtemda en ensayo de referencia (m): 50,6 bl
31 28,2
: ' . o N | 490 (50)

Verifica (’1') / No venﬁca (ff) /No. apllca;_( )-:' ' Verifica (1)

Obsenvacionesy N ImEURaE s Sa ey L et sl o pan s Sbemr s s ot s L s e T e e s R AR
3.7. Puntos adicionales a veriﬁcér
= El vehiculo debe estar equipado con dos sistemas de freno independientes, con comandos independientes, un

sistema actuando sobre la(s) rueda(s) delantera(s) y el otro sobre la(s) rueda(s) trasera(s); no es obligatorio el sistema de
freno de estacionamiento. (DR 779/95 Anexo A pto 4.2.1.1)
Verifica (1)
Observaciones () INIHEUMA . co . .. coevoresarsmans ooz smessassrme ez ea sty ssetosssassnssiesassanasss it sssisasnes

L] Por lo menos, uno de los sistemas de freno debera actuar sobre superficies de frenado, y estar colocados en las
ruedas solidariamente o mediante elementos de unién no susceptibles de fallas. (DR 779/95 Anexo A pto 4.2.1.4 )
Verifica (1)

Observaciones: (FYNIIEURG o, . ... enoee ity b T s i e So A B S A SR SRR A SR G a s S s b S iy e

= El desgaste de los frenos debe ser facilmente subsanable por medio de un sistema manual o automatico. (DR
779/95 Anexo A pto 4.2.1.5)

Verifiea (1)

Observaciones () INIIEUIG 3o o e s i eass s S R s S DS R A A R T vk po s P SRS s S S T T

1 e
a'f. '.:'I] "; VLA . - ’

; ,»"‘,"‘: P -a‘ﬁ{:it'? Sruno de =Nsayt 5 Meca .'_:;‘.'. .II:I:I::.: ) f’aé;// =
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Universidad Nacional de La Plata | Tipo de ensayo: Evaluacién de sistemas de J
FACULTAD DE INGENIERIA | seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. | omenismo INFORME
Grupo de Ensayos Mecanicos Aplicados | L Agersion de 11 7{?251 I::I
UIDET GEMA Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 s
Lubaratork de Enssyo
LE 053
4. VERIFICACION DE SIMBOLOS PARA LA IDENTIFICACION DE MANDOS, INDICADORES Y
TESTIGOS
Protocolo de Ensayo: Reglamento N° 60 UNECE (*)
4.1. Verificacion de simbolos para la identificacién de mandos y ubicacién de mandos (Tabla 1 Reglamento N° 60
UNECE)
Verifica () /
Posee / no fe b g
Indicador posee el Simbolo Ehicagipu dely/i 0 verlﬁcfa Observaciones
mando () / No aplica
mando
()
Tambor de
Control de Motor — llaves y g ; )
Motor OFF Posee ® simlar Verifica () Ninguna
derecho
Tambor de
Control de Motor — llaves y - -
Motor ON Posee O SR Verifica (T) Ninguna
derecho
Arrancador Eléctrico Posee @ Ay Verifica () Ninguna
derecho
Manillar - . :
Cebador Posee I\' izquierdo Verifica (1) Ninguna
: Manillar : .
Bocina Posee =4 Sl Verifica (1) Ninguna
= Manillar - :
Luz de ruta o alta Posee = \zanierdo Verifica () Ninguna
Luz de cruce o bajas Posee g .Marf'“ar Verifica (1) Ninguna
= izquierdo
Dispositivo de == Manillar e :
advertencia 6ptica Boses ==D izquierdo Yerhca (F) hmguna
Luces antiniebla ! :
B Tatiteras No posee #D - No aplica () Ninguna
Luces antiniebla ; :
traseras NG Rosee 0$ e No gp]sca () Ninguna
; Manillar : £ :
Luz de Giro Posee =T izquierdo Verifica (1) Ninguna
Luces de emergencia T )3 - :
(Balizas) No posee No aplica (1) Ninguna
Luz de Posicién No posee ED 0_:_ ----- No aplica () Ninguna
Master switch No posee -ﬁ- ————— No aplica () Ninguna
[]
Luces de z . ;
 hclonamicnto No posee P: - No aplica (1) Ninguna
Verifica (1)
ObServaciones (1): IVEHIRE. ...\ v.ve s een e iiass e s s bbb et s s e a b s et
| J 1 % -;_3 -
i_ _,r"/ /

IF-2018-03028464-APN-DNIEMEN:: 8 de 23
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FACULTAD DE INGENIERIA
UIDET GEMA

Universidad Nacional de La Plata

Grupo de Ensayos Mecanicos Aplicados | L

Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de

seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. | Omanismo
Argentinc de
Acraditacion
Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17
Labotalodo de Ensayo
LE 063

OAA,

INFORME
170614-
1502- R1

4.2. Verificacién de simbolos para la identificacién de indicadores y testigos (Tablal Reglamento N° 60 UNECE)

Verifica () /
< o4 A% No verifica .
Indicador Simbolo Ubicacién Color () / No aplica Observaciones
(62
Tablero ; _ :
Velocimetro | @ - el e Verifica () Ninguna
Indicador de Tablero X il %
e histible in cent) Ambar Verifica () Testigo
Verifica ()

Observaciones (1): Ver pto. 6.1.4 del presente informe para la verificacion de simbolos, su color y funcionamiento
para la identificacion de testigos de luces de ruta, cruce, posicion y giro. ..........ooooovveeee

4.3. Verificaciones generales (pto. 5 y Tabla 1 Reglamento N° 60 UNECE)

4.3.1.  Se constata visualmente que los simbolos y testigos contrastan netamente sobre el fondo
Verifica (1)
432. Se comprueba que un conductor con aptitud visual para conducir, pueda visualizar, distinguir y diferenciar desde
la posicién normal de manejo todos los simbolos y testigos.
Verifica (1)
4.3.3. Secomprueba que todos los mandos se sittian al alcance y son operables por un conductor sentado en la posicién
normal de manejo.
Verifica (f)
Observaciones (1): NVIMGURG . .............ooiins ettt e e i b s e
A .
/ !
/"'-/ |II | I J.! i o /")j?{/
A patoEn (=7
“ AN !
2ot
(
.\_’/

IF-2018-03028464-A PN-DNIEMPNe: 9 de 23

pagina 10 de 24



Universidad Nacional de La Plata | Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de J
FACULTAD DE INGENIERIA seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. | Crsanismo INFORME
Grupo de Ensayos Mecanicos Aplicados | L m ;gc?zm;:‘
UIDET GEMA Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 L
Labesatorio de Ensayo
LE 053
5. VERIFICACION DE RETROVISORES
Protocolo de Ensayo: Directiva CE 97/24 Cap. 4 Anexo lll (*)
5.1. Posicionamiento (pto 1)
5.1.1. Posicionamiento estable para condiciones normales de conduccion:
Verifica (1)
ObServaciones (1) IVHEUIA v,  evenen i iirieiiiiit et sbatssbas s s b sa b ssaensns se s s rassr s e s sea s s nnsnnnes
5.1.2. Distancia desde el plano longitudinal medio hasta el centro de cada superficie reflectante
Distancia (milimetros) Verifica (1) / No verifica (1)
Valor requerido Valor medido /' No aplica ()
Retrovisor izquierdo =280 mm 300 mm Verifica (1)
Retrovisor derecho =280 mm 300 mm Verifica (T)
Verifica (1)

Observaciones (1) IVEREUIE. ........c..iiiiiiiiiiiiiiiii i i e b

5.1.3. Angulo entre el plano vertical longitudinal medio del vehiculo y el plano vertical que pasa por el centro del

retrovisor y por ¢l centro del segmento de 65 mm que une los puntos oculares.

Angulo (grados) Verifica () / No verifica (f) /
Valor requerido Valor medido No aplica ()
Retrovisor izquierdo <55° 40° Verifica (1)
Retrovisor derecho <55° 40° Verifica ()
Verifica (1)
Observaciones (1) NIHGURA ... ... ... coueemeeaveiiusensininiaanssarsaat s dhiad diiiea st s i sssas Sonasmaiisess

5.2. Cantidad de dispositivos (pto 2)

5.2.1. Debe contar con dos retrovisores (uno a cada lado del plano vertical longitudinal medio del vehiculo)
Posicionamiento estable para condiciones normales de conduccién:
Verifica (1)
Observaciones (1): IVIBGURE. ..........ooiiiiiiiiiiiiiiiiaiia s s s e st s s

5.3. Ajuste (pto 3)

5.3.1. Los retrovisores deben poder ser ajustados por el conductor desde el puesto de conduccién. En el caso de los
vehiculos de tres ruedas provistos de carroceria, el ajuste podra efectuarse con la puerta cerrada y la ventanilla
abierta. El bloqueo en una determinada posicién podra efectuarse, no obstante, desde el exterior.

Verifica (1)
Observaciones (1) INIHGURG. oy- i oo ovviviiaiivinivin cann s sns s sibarsne sosmre s d s va e b b ba A s e b s b i anaasusmsnrses
’}_‘ _;,.{. JIL =)
AN A ; “
by e’ ,/"{L / :
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Universidad Nacional de La Plata | Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de J i
FACULTAD DE INGENIERIA | seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. | Orsnismo ) 78&‘}""5
Grupo de Ensayos Mecanicos Aplicados | | A e 1500 R‘-i
UIDET GEMA Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 s
Laboratoric de Ensayo
LE 053
5.4. Campo de vision (pto 4)
Retrovisor exterior . Amplitud (en metros) Verifica (1) / No verifica (t)
izquierdo (4.2.1.1) Valor requerido Valor medido / No aplica (1)
A 10 metros >2.5 5;5 Verifica (1)
Retrovisor exterior derecho Amplitud (en metros) Amplitud (en metros) Verifica () / No verifica (1)
(4.2.1.2) Valor requerido Valor medido / No aplica (})
A 20 metros >4.0 11,4 Verifica ()
Verifica (1)
ObServaciones (1): IVEBEBUMME.c...........ovuvieisinsresne s sasss st s s as e eah it e st a s e e e et e s iet b e
: /." UiD G.E VLA 1 _
T/ iy {/( ad - = .T._-__-"—_"
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Tipo de ensayo: Evaluacién de sistemas de J ——
i i i i Organism
seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. Smekene 170614-
- : o s 1502- R1
Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 —
Laboratorio de Ensayo
LE 053
6. VERIFICACION DE LOS SISTEMAS DE ILUMINACION Y SENALIZACION
Protocolo de Ensayo: Reglamentos N° 53 UNECE (*)
6.1. Verificaciones Generales
6.1.1 Relevamiento de marcas de homologacién
Observaciones (1): Ver ABEXo I .............ccoiiiiiiiiiiiniiiiiiiiiininesetneiins s s sess s st s s s eanas
6.1.2  Verificaciones Generales de dispositivos caracter obligatorio (pto 5.13 y 5.14)
_ Posee/ Cantidad Vet
Dispositivo No Color antionamiento o verific
(pto 5.14) Lamparas | (pto5.13) (1) / No
Posee Faros :
por faro aplica ()
] Encienden y Funcionan Correctamente
Luces de Ruta Posee 1 (uno) 1 (uno) Blanco No-encienden-o-no Funcienan Verifica (T)
(Altas) c %
L deCrice Encienden y Funcionan Correctamente
UEed oy Posee 1 (uno) 1 (uno) Blanco No-encienden-o-no Funcionan Verifica (1)
(Bajas) Correctamente
lidces daPosiclon Encienden y Funcionan Correctamente
: No-eneienden-o-no-Funcionan ifica (+
Dllibteras Posee 1 (uno) 1 (uno) Blanco Verifica (1)
o Encienden y Funcionan Correctamente
Luz de Posicion ; . : ry
No encienden-e-ne-Funcionan f
A Posee 1 (uno) I (uno) Rojo e cseky Verifica ()
d?l (dos) ' Encienden y Funcionan Correctamente
Luces de Giro Posee ‘2‘2’;:;;’ | 1(uno) | Ambar No-encienden-o-no-Euncionan Verifica ()
fPasark Correctaitente
Encienden y Funcionan Correctamente
Luz de Freno Posee | (uno) 1 (uno) Rojo Neo-encienden-o-ne-Funcionan Verifica (T)
Correctantente
Luz de Placa Encienden y Funcionan Correctamente
Patente Posee 1 (uno) 1 (uno) Blanco NB—QHC!eHG!EH—B—HB—FHﬂGlBH&HH Verifica (1)
Cerrectamente
Refrorrefiectores Posee 1 (uno) | === Rojo ———— Verifica (T)
Traseros
2 (dos) -
Retrorreflectores Posee laterales | ---e- Ambar | @ 000 = Verifica ()
Laterales delanteros

Verifica ()
ObSErvaciones (1): IVEHGHMA... ... ... ... ... .o cee coe coe eee eee con v e s wen a1 s s s s oas s Bibis s

7\ —

',’{;f'- . ;;L{y y e [{,f./ '
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P

Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de J INEGRME
seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. mm-:h 170614-
e PP ARG 1502- R1
Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 —
Labnratocio da Enseyo
LE 063
6.1.3  Verificaciones Generales de dispositivos de cardcter optativo (pto. 5.13 y 5.15)
Dispositivo Boses) Comiltad Color ‘;E;lf:;éilf
(pto5.15) P':S‘Le = Lamparas | (p5.13) Funcionamjento (t)/ No
aTos por fare aplica (1)
Luces de No Eneiendens-Funcionan-Correctamente
Emergencia s e T B Neo-encienden-o-ne-Huncionan Verifica (1)
(Balizas) P Correctamente
T N Encienden-y-Funcionan Correctamente
Luces antiniebla O e |(Siw e SORNIEE Ty N Sondan Funei Verifica (1)
delanteras posee 8
= Eneiendeny-Funcionan Correctamente
Luces antiniebla DT e ] S M N end S T Verifica (1)
traseras posee Citrecta
Luces de No Enciendeny-Funeionan-Correctamente
circulacion e T Ne-eneienden-o-no-Funcionan Verifica ()
. posee :
diurna Correctamenie
Verifica (1)
Observaciones (1): IVEBGURA. ...........coiiuiiuiiiiiiit i sre st et ittt a s st a s s
6.1.4  Verificacion de testigos de luces
Verifica (1) / No
Testigo Simbolo Ubicacién Color verifica (1) / No Observaciones
aplica (1)
Luz Alta = Tablero ! o i
(010 6.1.8) .___D st Azul Verifica () Ninguna
Opcional, al encenderse la luz de
Luces dtiez(éruce gD No posee - Verifica () cruce se enciende la luz del
(pty6.2:8) tablero central.
No presenta testigo explicito
. L 3 pero este no es de caracter
Luz de Egi’“'ﬁ“ =D0= Noposee | === Verifica (1) obligatorio. Al encenderse las
LT ) luces de posicion, se enciende la
luz del tablero central.
Luz de Giro Tablero e y
010 6.3.9) e Sy Verde Verifica () Ninguna
Luz de Freno . -
(pto 6.4.7) No posee Verifica (1) Ninguna
Verifica (f)
ObservaciONES IR IINIHOURA. 1ot s comsnp s seinns sonsmeanias se s nenssius s slsise snmsmie siosing s re o o3 L n V7S RS a A W TS Shalss

W\
N
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Tipo de ensayo: Evaluacién de sistemas de J
seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. | organismo INFORME
L Argentino de 170614-
. se PNaredieon 1502- R1
Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 —
Labotratoris de Ensayn
LE 063
6.1.5  Caracteristicas generales comunes a todos los dispositivos
Verifica (1)
: Potencia A ' / No
Dispositivo Ubicacion T"::;::;:ﬁ“ eg :J: % Lamparas en CAomubI:::if:t: verifica ()
watt (W) grup [ No aplica
(t)
Luces de Ruta - Reciprocamente
Frontal, centrada | Halégena — doble ] s
J . : 35/3
(Altas) 822 mm del piso | filamento (alta/baja) 35/35 incorporada con la luz de | Verifica (T)
(pto 6.1.3) cruce
Luces de Cruce 3 Reciprocamente
= Fronwl, centrada | Halégena — doble o ; i
(Bajas) 822 mm del piso | filamento (alta/baja) 35/35 incorporada con la luz de | Verifica (t)
(pto 6.2.3) : ruta
Luces de Posiciébn | Frontal, centrada Reciprocamente
Delanteras 2822 mm del Incandescente 4 incorporada con las luces | Verifica ()
(pto 6.6.3) piso principales delanteras
Luz de Posicion Trasero, centrada Incandescente — Reciprocamente
Trasera a 750 mm del doble filamento 21/5 incorporada con la luzde | Verifica ()
(pto 6.7.3) pizo (freno/posicion) freno
L de Gi Delanteras a 853 .
UESS CC a0 mm y traseras a Incandescente 10 Independientes Verifica ()
(pt0 6.3.3) 704 mm, del piso
Trasero, centrada Incandescente — Reciprocamente
L“fp'tieﬁﬁ’;;““' 8750 mm del doble filamento 21/5 incorporada con la luzde | Verifica ()
) PISO (freno/posicion) posicién trasera
Luz de Placa Trasera, centrada Combinadaa . 3
" partir del faro L
Patente a 750 mm del Incandescente 5 oy Verifica (1)
(010.6:5.3) piso de posicion trasero
Retrorreflectores | Trasero, centrado
Traseros 2 769 mm del Rectangular - lncorp;;c:: i:sgili‘gntrasero Verifica ()
(pto 6.8.3) piso 'P
Retrorreflectores Laterales
Laterales delanteros, a 707 Circular - s Verifica (1)
(plo6.12.3) mm del piso
Luces de :
Emergencia No posee W .9 No ?hca
(Balizas) ()
(pto 6.9.1)
Luces antiniebla No aplica
delanteras No posee o = e )
(plo 6.10.3) o
Luces antiniebla No aplica
traseras Noposee | - )
{pto 6.11.3) !
: Luces d? No aplica
circulacién diurna Noposee | = --—- - )
(pto6.13)
Verifica ()
Observaciones (F): IVIHGURMA. o .........vvv et seb s e bt srbr s en s e s a2 s et sea e e e b b
/)
e .’f J
)./. .'r y n g -
fp” ol i
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Tipo de ensayo: Evaluacién de sistemas de

: ; ; : INFORME
s
iegurldad activa y pasiva en vehiculos categ. gmm:nm o 170614-
D oo s 1502- R1
Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 —_——
Laboratoris de Enssye
LE 053

6.1.6  Verificaciones Generales

- Se constata que los faros de cruce se encienden automaticamente al encenderse el motor del vehiculo, salvo que el
vehiculo tenga instalado una luz de circulacion diurna. En dicho caso la luz de circulacién diurna se encendera al
encender el vehiculo. Si el faro de cruce esta encendido, la luz de circulacion diurna no se encendera cuando el motor
este en marcha. (pto 5.11.1)

Verifica (1)

- Se constata que no pueden encenderse o apagarse de otra manera que en forma simulténea los siguientes faros (pto
5.10):
- Luz de posicién delantera, 6 luz de cruce si no posee la primera
- Luz de posicion trasera
- Luz de iluminacioén de placa patente
Verifica (T)

- Se constata que los faros principales de ruta y/o cruce solo pueden encenderse cuando ya estan encendidos los faros de
posicion delanteros, traseros y la luz de iluminacion de placa patente (pto 5.11); si no se encienden al encenderse el
motor del vehiculo (5.11)

Verifica (T)

- Todos los testigos son/ ae-sen visibles para un conductor desde la posicion normal de manejo. (pto. 5.12)
Verifica (1)

- No se observa/Se-ebserva-interferencia entre partes del vehiculo y el sistema de sefalizacion e iluminacion que
afecten el normal desempefio del mencionado sistema.
Verifica (1)

- Se constata que los faros delanteros de este vehiculo Emiten/No-Emiten-luz solo hacia adelante del mismo, que No
existen/Existen—reflejos molestos para el conductor y que No existe/Existe emisién de luz blanca hacia atras del
vehiculo. (pto 5.9)

Verifica ()

- Se constata que los faros traseros de este vehiculo Emiten/Ne—Emiten-luz solo hacia atras del mismo y que No
existe/Existe emision de luz roja hacia adelante del vehiculo. (pto 5.9)

Verifica (1)
ObservacionES () INTIBUI . oo s it e S B e s A o s S R AT 0 Bl Qi a3

6.2 Verificacion Particular de los Faros Principales Delanteros (pto 6.1 y pto 6.2)

6.2.1  Angulos de visibilidad geométrica de los faros de ruta (alta), medidos desde el eje de referencia: (pto 6.1.4)

Los angulos de visibilidad de los faros de ruta (alta), medidos desde el eje de referencia, sea / no son menores a 5°, (Valor
Medido = 80° hacia arriba, 60° hacia abajo, 80° a derecha e izquierda).
Verifica (1)
b SerVACIONES [(F) SIVTEEI @ vasnisics o v sk S i s 55 8 6 S S 4 6 T8 53 8 00548 €408 e A 4 ST W NI st

- e /
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Tipo de ensayo: Evaluacién de sistemas de J INEORME
Is_egurldad activa y pasiva en vehiculos categ. gmm:nﬁm 2 170614-
; : Areasis 1502- R1
Fecha de ejecucién de ensayos: 18/05/17
Labamtorio de Ensayo
LE 063
6.2.2  Angulos de visibilidad de los faros de cruce (baja), medidos desde el eje de referencia: (pto 6.2.4)
Hacia Arriba Hacia Abajo Verifica () /
Plano Vertical 7 ] . No verifica ()
valor requerido valor medido valor requerido valor medido / No aplica (1)
LfmpargsimplEqgands a>15° 80° @z 10° 60° Verifica (1)
lamparas
Hacia Derecha Hacia Izquierda Verifica () /
Rlano Horizontal valor requerido valor medido valor requerido valor medido No verlﬁca (M
/ No aplica (1)
Limpara simple B>45° 80° B=>45° 80° Verifica ()
Hacia fuera del PLM Hacia adentro del PLM Verifica () /
ElsnowCrilent valor requerido valor medido valor requerido valor medido No vent‘!ca (M
/ No aplica (t
Par de lamparas B=ast o ) = B=10% | o e No aplica ()

Verifica ()
Observaciones (B IVIIBURG. i v. i e iisisie o s vl s 4aa s v owa ¥ 000 vT e o v R s SR E b bis RS s bees

6.3 Verificacién Particular de los Faros de Posicién (pto 6.6 y pto 6.7):

6.3.1  Faros de posicion delanteros: dngulos de visibilidad geométrica, medidos desde el eje de referencia (pto 6.6.4)

Valor minimo requerido Valor medido Verifica (1) /

Lz pastelonideligtoes Izquierda | Derecha | lzquierda | Derecha 1;1;::1:::::: ((;))
LAmpara simple 80° 80° 85° 85° Verifica (1)
s ¢ 2| M St R
P’;ﬁ;‘;qmuﬂ‘:;':“ 80° 20° e No aplica (1)
Valor minimo requerido Valor medido Verifica () /

Luz de posicién delantera Arviba Abajo Aviiba Abajo If; :eal::::: ({:))
Limpara simple 15° 150 80° 60° Verifica ()
Pall';;lnep.lgil:e]i::as: 15¢ T, [ S A S T No aplica (1)

i s o No i 1

*El angulo de visibilidad geométrica vertical para abajo debe ser reducido en 59 si la altura del farol esta a menos de 750 mm
Verifica (1)
ObServaciones (1) INTHEEIA vene.eenneeeeennvenes s ins siem e i s hhbas e st aesssa s b s amr pa s s 2t e e n s s ns s en s ab
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OAA,

Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de

: : : : e INFORME
seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. Dinswbrne, 170644-
e _ Acteditacion 1502- R1
Fecha de ejecucién de ensayos: 18/05/17

Luboraloro du Ensgyo

LE D53

6.3.2  Faros de posicién traseros: angulos de visibilidad geométrica, medidos desde el eje de referencia, (pto 6.7.4)

Valor minimo requerido Valor medido Verifica () /
Luzdelposiciiiy trascea Izquierda Derecha Izquierda | Derecha If;:;':;?ﬁ: g})
Lampara simple 80° 80° 85° 85° Verifica (T)
P "l’;;'n;_’fjf:gah:“‘ 45° 80° Er I ek No aplica (1)
W 80° 457 ] e cees | Noaplica (1)
Valor minimo requerido Valor medido Verifica (1) /
Luzdeposicibn teascra Arriba Abajo Arriba Abajo T;::’:{ii:: g))
Lampara simple 15° 15°% 45° 60° Verifica (T)
Pa:;'iuep .lfl?rle'ﬁ:m 15° B I No aplica ()
E a;g;'gmg:“ 15° 150% RS o No aplica (f)

*El 4ngulo de visibilidad geométrica vertical para abajo debe ser reducido en 5° si la altura del farol esta a menos de 750 mm

Verifica ()
ObServaciones (1): IVIIEURA. .........co.enineniiniiiitsan s res et s bbb bbb s s s s s s s

6.4 Verificacién Particular de los Faros de Placa Patente (pto 6.5)

- Verificacion de color y neutralidad de la luz emitida por el dispositivo sobre la placa patente.
Verifica (1)

- No debe haber emision de luz blanca hacia atras.
Verifica ()

............................................................................................

Observaciones (1): Ninguna

6.5 Verificacion Particular de los Faros Indicadores de Direccién (Faros de Giro) (pto 6.3)

- Todos los faros indicadores de giro ubicados sobre un lado y otro del vehiculo son encendidos y apagados por medio
de controles independientes uno de otro. (pto 6.3.6)

Verifica (F)

- La frecuencia de destello es de: 80 destellos/minuto. Debe ser de 90 + 30 destellos por minuto. (pto 6.3.9.1)
Verifica (1)

- Verificacién de destello simultaneo. (pto 6.3.9.2)
Verifica (1)

- Eltiempo demorado en encenderse el faro inmediatamente después de accionado el interruptor es menor a 1 segundo,
(pto 6.3.9.3)

Verifica ()

- Funcionamiento de los demas faros habiendo fallado uno de ellos. (pto 6.3.9.4)
_Verifica ()

/ /)
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Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de
seguridad activa y pasiva en vehiculos categ.

L

Fecha de ejecucién de ensayos: 18/05/17

OAA,

INFORME
Orpanismo
Argentino de 170614-
Sbactais 1502-R1
Labotatotio de Enssyo
LE 053

- Cambio en la frecuencia de los destellos al dejar de funcionar algin/os de los faros si el vehiculo no posee testigo de
luces de giro. (pto 6.3.8)

Verifica (1)

DD TV A OIS (D NI B I I ot 25 oot cs sl s s i b B N S A 3 8 s T e s e T B e ks

6.5.1 Angulos de visibilidad geométricos de los faros indicadores de direccién, medidos desde el eje de referencia (pto
6.3.4):

L mmimo. Valor Medido V".‘lor minim? Valor Medido Verifica ()

Faros indicadores horizontal requerido vertical requerido /' No
de direccién verifica (1)
delanteros Izquierda | Derecha | Izquierda | Derecha Arriba Abajo | Arriba | Abajo | /No a plica

()
Giro derecho 20° 80° 50° 85° 15° 15° 85° 85° | Verifica ()
Giro izquierdo 80° 20° 85° 50° 15° 15° 85° 85° | Verifica (1)
Yalor minimo. Valor Medido Vs_alor minirm_) Valor Medido Verifica (1)

Faros indicadores horizontal requerido vertical requerido / No
de direccion verifica ()
traseros Izquierda Derecha | Izquierda | Derecha Arriba Abajo | Arriba | Abajo | / No aplica

()
Giro derecho 20° 80° 60° 85° 15¢ 15° 85° 85° | Verifica ()
Giro izquierdo 80° 20° 85° 60° 157 15° 85° 85° | Verifica (T)
Verifica ()

Observaciones (1): Ninguna

6.5.2

6.5.2.1

Posicién: Ubicacion en anchura (pto 6.3.3).

iluminante de la luz de ruta y/o cruce.

6.5.2.2

faro de giro y la superficie iluminante del faro principal de cruce, de manera tal que se cumpla:

Distancia d medida

Intensidad minima
requerida para esta

() distancia (cd)
----- 90
64 175
----- 250
----- 400

...........................................................................................

Los indicadores estan situados fuera del plano vertical longitudinal tangencial a los bordes exteriores de la zona

Verifica (1)

Debera tener una intensidad minima a partir de la distancia d minima entre la entre la superficie iluminante del

Observaciones (1): d medida entre la superficie iluminante del faro de giro y la superficie iluminante del faro de

luz principal delantero)
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Tipo de ensayo: Evaluacién de sistemas de

2 - . INFORME
seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. gmm:nmi-:od. 170614-
L Acraditacion 1502- R1

Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 —

Laboeatona de Ensayn

LE 053
6.6 Verificacion Particular de los Faros de Freno (pto 6.4):
- Verificacién de accionamiento mediante cualquier mando de freno.
Verifica (1)
ObServacionss: (1) INIABUMA. .o uviiiiiusiissivmaessss bs ch 88 5 M S ¥ P54 34 ia 44 S0 s b wenaiss mas Tam o s s 4 mwaion s
6.6.1  Angulos de visibilidad geométricos, medidos desde el eje de referencia, (pto 6.4.4)
Valor minimo requerido Valor medido Verifica () / No
Luz de freno ; . verifica (1) / No
Izquierda | Derecha Izquierda Derecha aplica()
Limpara simple 45° 45° 80° 80° Verifica ()
Par de limparas: o e e S e T o = sl ;
limp. deréecha 10 45 No aplica (1)
Par de lamparas: o B | Y e ] R | e ardlin
Theup, Irduliraa 45 10 No aplica (1)
Valor minimo requerido Yalor medido Verifica (1) / No
Luz de freno ; 5 ; . verifica (1) / No
Arriba Abajo Arriba Abajo aplica (1)
Lampara simple 15° 15%% 45° 60° Verifica (1)
Par de lamparas: 0 ok e =L e T
Thnpdd s 15 15 No aplica (1)
Par de limparas: ° S| (e T AU SRR | SR ‘L
Yimpo Beeitzrda 15 15 No aplica (1)

*E] angulo de visibilidad geamétrica vertical para abajo debe ser reducido en 5° si la altura del farol esta a menos de 750 mm
Verifica (F)
ObSErVACIONES CEY NIEIINE o ... oo oecyno s s s s sionmmmmen s p A s e R S 44 A AR AN R i 0 s

' A /1
7 f/”’(’ (=15
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Universidad Nacional de La Plata | Tipo de ensayo: Evaluacién de sistemas de J
FACULTAD DE INGENIERIA seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. | Orsanisme INFORME
Grupo de Ensayos Mecanicos Aplicados | | Argentino de 11;!:261;;
UIDET GEMA Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 3
Laboratorio de Ensayn
LE 053
7 VERIFICACION DE DISPOSITIVOS DE SENALIZACION ACUSTICA

Protocolo de Ensayo: Reglamento N° 28 de UNECE (pto 14) (*)
7.1- Cantidad de dispositivos
- Debe contar con un avisador acistico
Verifica ()
ObServaciones (1): VUM A .. .......c.uuvuiinitiiersstara e ettt e s st s s s e s e s
7.2- Disposiciones generales
- Debe emitir un sonido continuo y uniforme.
OBEETVACTONCSI) IVTHBIIIRE 25 = s st s oieimaie s o s sisi s s anai v e SRl o Al 3 S ey i T E B SR T Y

7.3- Nivel acistico permitido

El nivel de ruido ambiental debera ser inferior en un minimo de 10 dB (A) al nivel sonoro que se vaya a medir. Nivel
sonoro ambiental: 44,0 dB(A)

Limite Verifica (1) /

Categoria del vehiculo Etmite Mo maximo Medicion® | No verifica Observaciones

2oL dB (A) dB (A) () / No

dB (A) :
aplica (1)

L1yL2 - —— mmane No aplica ()| ~  -—-
L3, L4 y L5 de potencia <7 kW 83 iz [ e Noaplica(¥)| = ——
L3, L4 y L5 de potencia > 7 kW 87 112 98.9 Verifica () Ninguna

(*): las mediciones se realizan con el motor del vehiculo apagado

Verifica (1)
Observaciones (1): IVIMGERG. oo i iiiuiiiiiiiiiaiiie v ssinnsaasiva san s by e s oss sa 50 v s e b g e s s s sk

= ||--4Ul8=03028404-/-\|-'|\|-U|\||_¥gjg/|“°: 20 de 23
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OAA,

Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de

. : : 2 INFORME
ieguridad activa y pasiva en vehiculos categ. gmm:nn:‘r:d. 170614-

Atisticin 1502- R1
Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17

Laboratorio de Ensayo

LE 063

INSTRUMENTAL Y EQUIPO UTILIZADO:

e Cascos e indumentaria adecuada
e Calibres, micrometros y cintas métricas
e (eldas de Carga
e Conos o vallas.
e Cronémetro
e Decibelimetro
e Equipo para el mojado de los frenos
e Instrumentos para medicion térmica Manometros
e Medidor de Velocidad
e Inclinometro
e uia laser
REFERENCIAS:
e PE05 Ensayo de eficacia de sistemas de frenos
e PE35 Verificacion de simbolos, indicadores y testigos en vehiculos categoria L
e PEG66 Verificacion del sistema de iluminacion y sefializacion en vehiculos categoria *L
e PE67 Verificacion de espejos retrovisores para vehiculos categoria L
e PE79 Verificacion del dispositivo de sefializacion actstica para vehiculos categoria L
RG34 Listado de Equipos e Instrumentos asociados a los PE e IT
IT 09 Eficiencia de Frenado. Categoria L
Ley 24449
Decreto N°¢ 779/95

Disposicion Nacional 408/2010
Reglamento N° 28 UNECE vigente
Reglamento N° 53 UNECE vigente
Reglamento N° 60 UNECE vigente
Directiva 97/24/CE

La Plata, 10 de enero de 2018

e

s

fip 77
s (= f—
(# ~ Ing. Damian Lunardelli Ing. Pablo L. Ringegni

Coordinador
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OAA,

Tipo de ensayo: Evaluacion de sistemas de

seguridad activa y pasiva en vehiculos categ. Organiamo ':‘_’:ggTE
rguntina -
= : iz AERERCIN 1502- R1
Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 -
Laberaiorio de Ensayo

LE 053
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Tipo de ensayo: Evaluacién de sistemas de

OAA,

5 : E c " INFORME
iegurldad activa y pasiva en vehiculos categ. :mmxm“ 170614-
; - v 1502- R1
Fecha de ejecucion de ensayos: 18/05/17 — =
Laboralonio de Ensayo

LE 053

ANEXO I (*)

Detalle de marca, modelo y certificado 6 marca de homologacion de los dispositivos de retro
vision, iluminacién, sefializacion, y avisador acustico.

Dispositivo Marca / Modelo / Certificado 6 Marca de homologacién

Espejos Retrovisores CCCs A044372

Faro principal delantero

(Alta/baja) y posicion C/R-BSPL Eg 12.5 011717 Eg S0R - 001717 CCCs A043848
delantera
Faro trasero posicion,
freno y placa patente, y Eq S0R - 006603 CCCs A043848

retrorreflector trasero
Faros de giro delanteros

TIANLI RIOW 11 12 Eg SOR—001712  CCCs A043848 TL 073
y traseros

Retrorrefiectores FOR FREE TOP ®56 CCCs A044075 FM-RE-01
laterales

Avisador acuistico
(bocina)

CYE® CCCs A044875 DL 128 ®65 DC 12V 1.5A 105dB 16/11

NOTA: La presente revisién del informe N°170614-1502 es con motivo de modificaciones
en faro principal, faro trasero y faros de giro delanteros/traseros realizado por la empresa.

Yl /
|4z — Y
&2 — 7L~
- l— /

f
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